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SPIS ZAWARTOSCI PROJEKTU

Lp. Wyszczegodlnienie Skala | Str./Rys.
] 2 3 4
1. | Strona tytutowa 1
2. | Spis zawartosci projektu 2
3. | Opis techniczny projektu czasowej organizacji ruchu 3+10
4. | Rysunki:
a) Plan orientacyjny 1:25 000 | Rys. Nr 1.1
b) Plan orientacyjny 1:10 000 | Rys. Nr1.2
c) Schemat powtarzalny oznakowania robét poza - Rys. Nr 2.1
obszarem zabudowanym
d) Schemat powtarzalny oznakowania robot - Rys. Nr 2.2
w obszarze zabudowanym
e) Schemat oznakowania rob6t w obrebie - Rys. Nr 3.1
skrzyzowania zlokalizowanego poza obszarem
zabudowanym
f) Schemat oznakowania robot w obrebie - Rys. Nr 3.2

skrzyzowania zlokalizowanego w obszarze
zabudowanym




OPIS TECHNICZNY

PROJEKTU CZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU

Zaktadany termin wprowadzenia zmian w organizacji ruchu:
do 31.12.2019 r.

1. Dane ogoélne

1.1. Podstawa opracowania
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mapa do celdw projektowych w skali 1:1000,

uzupetniajgce pomiary sytuacyjno — wysokosciowe w terenie,

uzgodnienia z Inwestorem,

obowigzujgce akty prawne,

warunki techniczne i literatura fachowa,

Rozporzgdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r.
w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac drogi publiczne i ich
usytuowanie,

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych.

Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. - Prawo o ruchu drogowym,

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegotowych
warunkow technicznych dla znakow | sSygnatow drogowych oraz urzgdzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach,
Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzeSnia 2003 r. w SsSprawie
szczegotowych warunkow zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zarzgdzeniem,

Rozporzgdzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji

Z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakow i sygnatow drogowych.




1.2. Przedmiot opracowania

Przedmiotem opracowania jest projekt czasowej organizacji ruchu w zwigzku z realizacjg
zadania rozbudowy drogi powiatowej Nr 2272L od km 33+221 do km 37+450,40.

Niniejsze opracowanie swoim zakresem nie obejmuje robdt na skrzyzowaniu z drogg
wojewddzkg Nr 837. Zabezpieczenie robot na dojezdzie do skrzyzowania drogi powiatowe;j
Nr 2272L z drogg wojewddzkg Nr 837 jest przedmiotem odrebnego opracowania, ktore

podlega zatwierdzeniu w Zarzadzie Drég Wojewddzkich w Lublinie.

2. Charakterystyka drogqi i ruchu na drodze

2.1. Charakterystyka drogi w stanie projektowanym

Przyjete parametry techniczno — uzytkowe rozbudowywanej drogi:

)

droga dwupasowa dwukierunkowa,

O

kategoria drogi — powiatowa,

o O

)

)

) klasa techniczna drogi — Z (zbiorcza),

) podstawowa szerokosc¢ pasa ruchu — 3,00 m,
)

D

podstawowa szerokosc¢ jezdni — 6,00 m,
f) szerokos¢ poboczy — 1,00 m,

g) kategoria ruchu — KR2.

2.2. Charakterystyka ruchu na drodze

Natezenie ruchu na przedmiotowej drodze okresla sie jako znikome. W porze zimowej
dominujgcym rodzajem pojazddw sg samochody osobowe. W porze letniej obserwuje sie
wzrost ruchu o charakterze gospodarczym, rolniczym.

Po doprowadzeniu drogi do wymaganych standardow moze dojs¢ do intensyfikaciji
zabudowy, co moze mieC nieznaczny zwigzek z gestoscig zaludnienia i wptyng¢ na wzrost

natezenia ruchu.




3. Technologia prowadzonych robot

W celu nalezytego zabezpieczenia prowadzonych robét drogowych niezbedne bedzie
potowkowe zajecie jezdni z pozostawieniem co najmniej 2,50 m jezdni dla ruchu. Projekt
przewiduje wprowadzenie ruchu wahadtowego na odcinkach prowadzonych rob6t oraz reczne
sterowanie ruchem.

W zwigzku z nawierzchniowym charakterem robo6t czasowo mogg wystepowac niewielkie
uskoki podtuzne na jezdni. W celu minimalizaciji tej ucigzliwosci Wykonawca jest zobowigzany
do wykonywania robot na danym odcinku po obu stronach jezdni podczas jednego dnia
roboczego.

Na odcinku prowadzonych robét niezbedne bedzie ograniczenie predkosci do 30 km/h.
Wszelkie utrudnienia zwigzane z prowadzeniem komunikacji na przedmiotowej drodze bedg
miaty charakter krotkotrwaty.

Nalezy zachowaé minimalny odstep pomiedzy oznakowaniem istniejgcym
a projektowanym wynoszacy 10 m dla obszaru zabudowanego oraz 20 m dla pozostatego

obszaru.

4. Opis wystepujacych zaqrozen i utrudnien

Do przewidzianych zagrozen nalezy prowadzenie robét przy odbywajgcym sie ruchu
drogowym, dlatego tez nalezy zachowacC szczegdlne $rodki ostroznosci podczas prac

wykonywanych na jezdni oraz blisko jezdni.




5. Czasowa organizacja ruchu

5.1. Oznakowanie robo6t na odcinkach szlakowych poza obszarem

zabudowanym
Lp. | Symbol Nazwa znaku llos¢ Uwagi
1 2 3 4 5
OZNAKOWANIE PIONOWE
1 A-12b | zwezenie jezdni - prawostronne 1 szt. -
2 A-12c | zwezenie jezdni - lewostronne 1 szt. -
3 A-14 | roboty na drodze 2 szt. -
4 A-30 inne niebezpieczenstwo + ,reczne sterowanie 9 st ]
ruchem”
5 B-25 | zakaz wyprzedzania 2 szt. -
6 B-27 | koniec zakazu wyprzedzania 2 szt. -
7 B-33 | ograniczenie predkosci .30 km/h” 2 szt. -
8 B-33 | ograniczenie predkosci ,,60 km/h” 2 szt. -
9 B-34 | koniec ograniczenia predkosci ,30 km/h” 2 szt. -
URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU
1 U-20b | zapora drogowa pojedyncza szeroka 1x(2.75 m) -
2 | U-21a/b | tablica kierujgca wg potrzeb -
3 U-26¢ | tablica zamykajgca zespolona ze znakiem C-10 1 szt. -
4 U-35 | Sswiatto ostrzegawcze 2 szt. -




5.2. Oznakowanie robot na odcinkach szlakowych w obszarze

zabudowanym
Lp. | Symbol Nazwa znaku llosé Uwagi
1 2 3 4 5
OZNAKOWANIE PIONOWE
1 A-12b | zwezenie jezdni - prawostronne 1 szt. -
2 A-12c | zwezenie jezdni - lewostronne 1 szt. -
3 A-14 | roboty na drodze 2 szt. -
4 A-30 inne niebezpieczenstwo + ,reczne sterowanie 9 st ]
ruchem”
5 B-25 | zakaz wyprzedzania 2 szt. -
6 B-27 | koniec zakazu wyprzedzania 2 szt. -
7 B-33 | ograniczenie predkosci .30 km/h” 2 szt. -
8 B-34 | koniec ograniczenia predkosci ,30 km/h” 2 szt. -
URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU
1 U-20b | zapora drogowa pojedyncza szeroka 1x(2.75 m) -
2 | U-21a/b | tablica kierujgca wg potrzeb -
3 U-26¢ | tablica zamykajgca zespolona ze znakiem C-10 1 szt. -
4 U-35 | swiatto ostrzegawcze 2 szt. -




5.3. Oznakowanie robot w obrebie skrzyzowania poza obszarem

zabudowanym
Lp. | Symbol Nazwa znaku llosé Uwagi
1 2 3 4 5
OZNAKOWANIE PIONOWE
1 A-12b | zwezenie jezdni - prawostronne 1 szt. -
2 A-12c | zwezenie jezdni - lewostronne 1 szt. -
3 A-14 | roboty na drodze 3 szt. -
4 A-30 inne niebezpieczenstwo + ,reczne sterowanie 3 st ]
ruchem”
5 B-33 | ograniczenie predkosci .30 km/h” 2 szt. -
6 B-33 | ograniczenie predkosci ,,60 km/h” 2 szt. -
URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU
1 U-3d | tablica prowadzaca ciggta w lewo 1 x(3.00 m) -
2 U-20b | zapora drogowa pojedyncza szeroka 1x(2.75 m) -
3 | U-21a/b | tablica kierujgca wg potrzeb -
4 U-26¢ | tablica zamykajgca zespolona ze znakiem C-10 1 szt. -
5 U-35 | Swiatto ostrzegawcze 4 szt. -




5.4. Oznakowanie robot w obrebie skrzyzowania w obszarze

zabudowanym
Lp. | Symbol Nazwa znaku llosé Uwagi
1 2 3 4 5
OZNAKOWANIE PIONOWE
1 A-12b | zwezenie jezdni - prawostronne 1 szt. -
2 A-12c | zwezenie jezdni — lewostronne 1 szt. -
3 A-14 | roboty na drodze 4 szt. -
4 A-30 inne niebezpieczenstwo + ,reczne sterowanie 4 sot ]
ruchem”
5 B-33 | ograniczenie predkosci .30 km/h” 2 szt. -
URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU
1 U-3d | tablica prowadzaca ciggta w lewo 1 x(3.00 m) -
2 U-20b | zapora drogowa pojedyncza szeroka 1x(2.75 m) -
3 | U-21a/b | tablica kierujgca wg potrzeb -
4 U-26¢ | tablica zamykajgca zespolona ze znakiem C-10 1 szt. -
5 U-35 | Swiatto ostrzegawcze 4 szt. -




6. Postanowienia koncowe

1.

Oznakowanie (wielkosci znakdéw, wysoko$¢ ich umieszczenia, odlegtos¢ od krawedzi
jezdni) nalezy wykona¢ zgodnie z Rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury
z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegétowych warunkéw technicznych dla znakéw
i sygnatéw drogowych oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich
umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220 z 2003 r., poz. 2181).

Znaki zastosowane do oznakowania robot muszg by¢ o jedng grupe wielko$ci wyzszg
niz stosowane na danym odcinku drogi (drogi powiatowe — znaki Srednie, zatem do
zabezpieczenia robot stosujemy znaki duze).

W zastosowanym oznakowaniu i urzgdzeniach BRD na czas robét lica znakdw (tablic)
powinny by¢ wykonane 2z zastosowaniem folii odblaskowej typu 2 Ilub folii
pryzmatycznej.

Stupki znakéw zastosowanych do oznakowania na czas rob6t powinny mie¢ wyrdznik
w postaci naklejonego paska z zottej folii pryzmatycznej odblaskowo — fluoroscencyjne;j
(zalecane wymiary: szerokos¢ — 3 cm, dtugosc¢ - 50 cm).

Pracownicy wykonujgcy roboty powinni by¢ ubrani w kamizelki odblaskowe koloru
z0ttego.

Pozostate zabezpieczenia nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami BHP.

7. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za prawidiowe utrzymanie i funkcjonowanie

urzgdzen ostrzegawczych.

Opracowat:

10




